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Panstwowa Wyisza Szkola Zawodowa
im. Jana Amosa Komenskiego
w Lesznie

Uchwala nr$2 /2021 :
Senatu Panstwowej Wyzszej Szkoly Zawodowej
im. Jana Amosa Komenskiego w Lesznie
z dnia 30 sierpnia 2021 r.

w sprawie przyjecia programu studiéw na  kierunku: Mechatronika, studia
stacjonarne pierwszego stopnia o profilu praktycznym, obowigzujacy w latach 2020-
2024

Senat Panistwowe] Wyzszej Szkoly Zawodowej im. Jana Amosa Komenskiego w Lesznie

na podstawie art. 28 ust. 1 pkt 11 i ust. 2 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo
o szkolnictwie wyzszym 1 nauce ( tekst jedn. Dz. U. z 2021 r., poz. 478 z pdzn. zm.)
oraz § 16 pkt 11 Statutu Uczelni uchwala, co nastepuje :

§1
Wprowadza si¢ w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej im. Jana Amosa Komenskiego
w Lesznie program studiow dla kierunku: Mechatronika, studia stacjonarne pierwszego

stopnia o profilu praktycznym, obowigzujgcy w latach 2020-2024 — zgodnie =z trescig
zalacznika do niniejszej uchwaty.

§2
Wykonanie niniejszej uchwaty powierza si¢ Rektorowi.

§3

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjegcia.

Przewodniczacy Senatu




Kierunek studiéw:
Obowiazuje od dnia:
Studia:

Liczba semestrow

MECHATRONIKA
01.10.2020
STACJIONARNE | stopnia
7

PLAN STUDIOW

Paristwowa Wyzsza Szkota Zawodowa

im. Jana Amosa Komeriskiego w Lesznie
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i  PRZEDMIOTY WSP :
1 |Jezyk angielski / konwersacje w jezyku specjalistycznym IPOMR-1-JA NIT|N|T 80 0 g0 | 0 0 &0 5 1 1 30 1|20
2 |Wychowanie fizyczne PWSZ-1-WF NIN|N|[N 80 8] 60 | O Q 9] 6] 30 30
3 |Podstawy kultury akademickiej PWSZ-1-PA N|N|N|N 15 15 0 a 0 0 0 15
4 |Kwaliflkewana pierwsza pomoc PWSZ-1-KPP N|N|N|[N 30 15 |15 0 | 0O 0 1 18
5 |BHP oraz ergonomia IPO-1-BHPzE N|N|NIT 30 15 15| 0 o] 20 2 1 15
8 |Ochrona wiasnosci intelektualne] IPO-1-OWI N|N|N[N 15 18 0 oo 10 1 15 1
7 |Zarzadzanie jednostkami gospadarczymi IPOMR-1-ZJG N|IN|TI|N 45 30 151 0 o] 35 3 30 [ 15 3
8 |Kemunikacja spoleczna IPO-1-KS N[N|T|N 15 0 15| 0| 0 10 1 15 1
9 |Etyka zawodowa IPOMR-1-EZ N|N|T|N 15 0 15| 0 0 10 1 1120
10 |Matematyka IPOMR-1-MAT1 N|[N|N|N 15 15 Q 0 0 10 1 15 1
11 |Matematyka2 IPOMR-1-MAT2 N|IN[N|N 15 15 o] 0 0 10 1
12 |Matematyka3 IPOMR-1-MAT3 N[ N|N|N 15 15 o] 0 0 10 1
13 |Matematyka praktyczna w mechatronice 1 IPOMR-1-MATP1 N[N|[N|T 45 o] 451 0 0 35 3 3 45 3
14 |Matematyka praktyczna w mechatronice 2 IPOMR-1-MATP2 N[N|N|T 45 0 45 | 0O 0 35 3 3 45
15 |Matematyka praktyczna w mechatronice 3 IPOMR-1-MATP3 NIN|N|T 45 0 45 | 0 0 35 3 3
16 |Fizyka IPOMR-1-FIZ N[N|N[T 80 30 |16 15| O 40 S 2 20|15 3
17 |Informatyka w mechatronice IPOMR-1-IM NI N|N|T 45 15 | 0 | 30| 0 35 3 2
18 |Geometria i grafika inzynierska IPOMR-1-GIGI MIN|N|T 45 15 | 30| © a 35 3 2 ]115]| 30 3
19 |Komputerowe wspomaganie projektowania KWP IPOMR-1-KWP NIN[N|T 80 15 15130 0 40 4 3 1151530 4
20 |Podstawy programowania IPOMR-1-PPROG N|N|N|[T 60 30 0|30 50 4 2
21 |Mechanika 1 IPOMR-1-MECH1 N|N|N|[T 45 15 13| 0 8] 35 3 2 15 | 30 3
22 |Mechanika 2 IPOMR-1-MECHZ2 N|IN|N|T 30 16 15| 0 o] 20 2 1 15
23 |Teoria obwodow 1 |IPOMR-1-TOB1 N|IN|N|T 30 15 15| 0 o] 20 2 1
24 |Teoria obwodow 2 IPOMR-1-TOB2 N|IN|N|T 230 15 Q 15 20 2 1 2| E
25 |Technologia informacyjna IPOMR-1-TINF N|IN|N|T 30 18 Q|15 20 2 1 15 15 2
Podstawy elekirotechniki / IPOMR-1-PEL /
28 | Zastosowanie slekirotechniki w mechaironice IPOMR-1-ZEwh TIN|N|T] 8 [36)15]15 | T E
Systemy informatyczne / IPOMR-1-8YSINF /
= Zintegrowane systemy informatyczne w mechatronice IPOMR-1-ZSIwM TININ 45 15 0130 83 < 2
Teoria sterowania / IPOMR-1-TS / [
Re Podstawy sterowania w mechatronice IPOMR-1-P8wM TIN|N 45 15 0|30 5% 9 1 S
Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw / IPOMR-1-CPS /
29 Przetwarzanie sygnatow cyfrowych w mechatranice IPOMR-1-PSCwiv TIN|NT 0 ") B8 20 2 4 9 8 0 1= [3E
30 |Podstawy elektroniki IPCMR-1-PELN N|IN|N|T 60 30 0|30 45 4 2
31 |Podstawy modelowania systemow mechatronicznych IPOMR-1-PMSM N[N|N|T 15 15 0 Q 10 1 0 1120
32 |Podstawy mechatroniki IPOMR-1-PM N|IN|N|T 60 30 0 | 30 45 4 2
33 [Metrologia i systemy pomiarowe 1 IPOMR-1-MiSP1 NIN|N| T 45 30 0|15 35 3 1 3 |20
34 |Metrologia i systemy pomiarowe 2 |IPOMR-1-MiSP2 NIN|NIT 30 15 0| 15 20 2 1 15 15 2012 | E
35 |Sterowniki PLC IPOMR-1-8PLC N|IN|N|T 45 15 0 | 30 35 3 2 3 [ZO
36 |Programowanie obiektowe IPOMR-1-PROB NI N|N|T 45 15 0 | 30 35 3 2 15 30 351 3 |Z0
37 |Podstawy automatyki IPOMR-1-PA NI N|N|T &0 30 [ 16| 15 45 4 2 30 [15] 15 451 4 | E
38 |Podstawy projektowania uktadéw mechatronicznych IPOMR-1-MUP NI N|N|T 30 0 3| 0 20 2 2 30 20| 2 |Z0
39 |Techniki wytwarzania 1 IPOMR-1-TWWH1 NIN|N|T 60 45 0| 15 45 4 1
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49 |PWK1 * IPOMR-1-PWK1 TIN|N|T 30 15 15| 0 o] 20 2 1 15| 15 2
50 [PWK2 * IPOMR-1-PWK2 | TIN|N|[T 30 15 15| 0 o] 20 2 1 15
51 |Seminarium dyplomowe 1 IPOMR-1-8D1 NI N|N|N 15 (o] 15| 0 Q 10 1 15 10| 1 |20
52 |Seminarium dyplomowe 2 IPOMR-1-SD2 N|N|N|N 30 0O |3 | 0| 0] 20 2 30 20| 2
53 |Fakultet jezyka obcego PWSZ-1-FJO T|T| N[N a0 0 S0 | 0 0 60 0 Q 30 Z0
54 |Przedmiot ogélnouczelniany do wyboru IPOMR-1-0QU T 15 15 0 0 o] 0 1 0
55 |Przygotowanie do dyplomowania IPOMR-1-FD Ui 0 0 0| 0] 0240 8 8 2401 8
56 |Praktyki ** IPOMR-1-P 960 a 0 0 | 880 0 35 | 35 T 7 |1Z0 160 7 |20 240 7 |20 180 7
A 660 | 705 | 40 200| 225| 80 195 | 0
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE 2730 Hoo 960 | 1435 | 149 | 94 | 30 2101 lzii 1601201 18| 3 D] 45] O 240|130 | 10| © ) 160 260 17
1770 485 535 165 45 30 |
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*** Przedmiot prewadzony w jgzyku obeym usialany corccznie przez Senat Uczelni
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ST T P 5 NEKONSTRUK : ECHATRO! 17 7 ‘ :
1 |Robotyzacia IPOMR-1-ROB-NKTwm TIM|{N|T| 30 |15 0150 20] 211 | | 15 15 20|2]|E
2 |8zybkie prototypowanie ukladow mechatronicznych IPOMR-1-8PUM-NKTwm TIMN[N|T 45 15 0|3 |0 35 3 2 15 30 351 3|20
3 |Badania doéwiadczalne urzadzen mechatronicznych IPOMR-1-BDUM-NKTwm TIN|[N|T 15 15 0 0 0 10 1 0 15 101 |20
4 |Wibroakustyka urzgdzen mechatronicznych IPOMR-1-WUM-NKTwm TIN|N|T 15 5 o] o] 0 10 il 0 15 1011 [Z0
5 |Systemy CAM z elementami programowania CNC IPOMR-1-SCPR-NKTwm T|N|IN[IT 45 15 g (3|0 35 3 2 15 30 35| 3|20
6 |Systemy wizyjne, rozpoznawanie obrazow IPOMR-1-SWRQ-NKTwm TIN[N[T 45 1% | 0 | 30| 0 35 3 2 15 30 35| 3 |Z0
7 |Projekt przejsciowy IPOMR-1-PP-NKTwm TIN[N|IT 30 0 30| 0 0 20 2 2 | 30 20] 2 |ZO0
8 |Nowe technologie IPOMR-1-NT-NKTwm TIN|N[T 60 30 |15 15| O 50 4 7 3001 15(15 50| 4] E
& |Mikrokontrolery | sterowanie cyfrowe IPOMR-1-MKiSC-NKTwm TIN|N[T 30 15 | 16| 0O o] 20 2 1 15115 20 2 |Z0
Zasilanie i zabezpieczanie urzadzen mechatronicznych/ IPOMR-1-ZIZUM-NKTwm / | N
710 Modelowanie i wizualizacja proceséw technologicznych IPOMR-1-MWPT-NKTwm TIN[N|T] 45 510 (300} 35 SR 15 30 35| 3 |Z0
Diagnostyka urzadzen elektrycznych w mechatronice / IPOMR-1-DUEwWM-NKTwm / |
11 : ] T|IN|N 45 15 ] 3 2 15
| Urzadzenia elektryczne w mechatronice IPOMR-1-UEWM-NKTwm T vjsoo 3 £ 85 (e
12 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 1 =** IPOMR-1-PzJA1-NKTwm TIT|N|[T 30 0 30| 0 o 20 2 2 30 20| 2 |ZO
13 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 2 *** IPOMR-1-PzJAZ-NKTwm T|IT|N|T 30 0 30| 0 0 20 2 2 30 20| 2 |ZO
14 |Techniki wytwarzania 2 IPOMR-1-TW2-NKTwm TI|N|IN|T 45 15 |15 (16| ©O 35 4 2 15| 15| 15 3Bl 4|E
15 |Wytrzymalosé materiatéw w mechatronice IPOMR-1-WIMWM-NKTwm T N[N ‘ T 75 30 |15 30| 0 50 3] ] 30 (15| 30 50 |5 P E
16 |Podstawy konstrukgji maszyn IPOMR-1-PKM-NKTwm TI{N|NIT 75 30 |45 0 0 45 5 3 | 30| 45 45| 5| E
17 |Dynamika maszyn IPOMR-1-DM-NKTwm TN N|T 30 15 |15 | 0 Q 35 3 2 15| 15 35 (3 |ZO
18 |Sztuczne inteligencia IPOMR-1-8zI-NKTwm TIN|N[IT 45 15 03| 0 30 4 2 15 30 30| 4 |Z0
Podstawy robotykif IPOMR-1-PRO-NKTwm/
5
"% | Wechatronika robotéw IPOMR-10-NKTwm TIN[N T | s]o|0jo]ssfa]f ! i o 55 18 e
20 |Przetworniki elektro-mechaniczne IPOMR-1-PELM-NKTwm T[N T 45 15 0 | 30 25 4 & 16 30 25| 4 120
21 |Systemy mechatroniczne IPOMR-1-SMA-NKTwm TIN|N|T 45 15 0 |30]| 0 30 & il 15 30 W|3|E
Programowanie mikrokeontroleréw / [IPOMR-1-PUK-MR /
22 Mikrokontrolery w mechatronice programowanie | IPOMR-1-UKwM TININ|T o5 il 9|80 G2 4 2 2 & 85 5|
23 a 0 0 0 0 0 0 |
24 ] [¢] 0 0 a a 0
25 0 1] Q 0 1] a 0
26 a Q 0 0 0 0 0
27 0 0o oo o 0 0 | | | |
4 y 345 | 210 | 375 ololo 0| o 0 30| 0 | 60| 45 | 30 | 45 90 | 0| %0 105 75 | 105 75| 45| 75
0
RAZEM PRZEDMIOTY SCIEZKI DYPLOMOWANIA 930 390 Q 695 67 | 39 5 o)l ofofao o ofo|ofo 55 ‘ 0 |55]8f¢@ 50 105(10] 1 ] 0 | 165]16] 2 T 0 |220| 20| 3 TEE 0 |1s0(13| 1
1 3 : 1005 | 915 | 780 200 | 225 | 60 220 | 185 ‘ 120 105 | 120 | 120 135|105 | 135 165| 75 | 165 105 [120] 105 75|75 75
130 1g | 133 - 0] 320 2 240 | 280 el 160 85 5 0 ol 3
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE | SCIEZKI DYPLOMOWANIA 3660 5700 960 | 2 216 ’ T 2 T 0 | 335)|31| S 5 160[ 250 T L I_‘tl_os‘_{ 2 e 240 | 25 30[ & 558 160 | 41 ol 1 |
* Przedmiot wybieralny kierunku ustalany corocznie przez Senat Uczeln
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
PAZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS Tax PRZEOMICTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 3
MINIMUR 30% PKT ECTS 0O WYBORU TAK FRZEDMICTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 5 ** Praktyki - Istnieje mozliwogé odbycia praktyk dualnych wg Leszezyriskiego Modelu Praktyk Dulanych w ilosc 182Ch
WINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAIECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYIM 133 (sem.3 - 300h.sem. 4 - 460h, sem.5 - 300h, sem .6 - 460h, sem 7 - 300h); za kazdy semestr student otrzymuje 7 pkt ECTS (razem 35 pkt. ECTS):
MINIMUM 9 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE 2 WYKEADOWCA 133 praktyki dualne kerdczq sie egzaminem
260 GOOZIN PRAKTYKI, 35 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEHASNA 78
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 240 GODZIN, B ECTS TaKk SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) %%




GODZINY KONTAKTOWE > Semestr 1 Semestr 2 Semestr 3 Semesir 4 Semestr 5 Semestr 6 Semestr 7
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1 |Komunikacja w sieciach teleinformatycznych IPOMR-1-KwST-EP P TININT 45 15 30| 0 40 3 1 15 ‘30 40| 3| E
2 |Podstawy optoelektroniki IPOMR-1-POP-EP TIN|N[T 45 18 0 0|0 30 3 2 15 30 30| 3 |20
3 |Urzadzenia i instalagje slektryczne | IPOMR-1-UiIE1-EP TIN|N|T 50 20 |30 0 0 30 3 2 20| 30 30| 3120
4 |Urzadzenia i instalacje elektryczne II IPOMR-1-UilE2-EP T/ N|IN|T 40 10 0|3 |0 30 2 2 10 30 V| 2|E
5 |Transmisja w systemach mechatronicznych IPOMR-1-TwSM-EP TIN|N|T 45 30 o150 30 3 1 30 15 30| 3 |Z0
& |Przemystowe systemy wizyjne IPOMR-1-PSW-EP TIN|IN|T 45 30 Q 15| 0 30 3 1 30 15 30| 3 |ZO
7 |Bezpleczne uzytkowanie urzadzen elektrycznych IPOMR-1-BUUE-EP TIN|N|T 45 15 0 (3] 0 30 3 2 15 30 W03 | E
g Miloprotseorowa: kady slerowania wsyslomagh IPOMR-1-MUSWSM-EP TIN|[n|T]| 45 [ 15| 0|20 o] 4| 4|2 15 30 40| 4|20
mechatrenicznych i instalacjach elektrycznych _
9 |Projekt przejsciowy IPOMR-1-PP-EP TIN|N|T 45 0 45 | 0 Q 35 3 3 45 35| 3 |ZO
10 |Instalacje teletechniczne IPOMR-1-IE-EF TIN|N|T 80 15 |15 30| O 50 5 3 15| 15| 30 50 ] 5 |ZO
11 |Maszyny i naped elekiryczny IPOMR-1-MINE-EP T|N|IN|T &0 15 |15 30| © 50 4 3 15| 15 | 30 50| 4| E
12 |Automatyka napedu elektrycznego IPOMR-1-ANE-EP T|N|IN[IT 45 15 0|3 0 65 5 3 15 30 65| &8 | E
13 [£2elenie | sborpisczants Urzedzer Blskrpsanych IPOMR-1-ZIZUM-EP TIN|N[T| 45 |15 |0 |a0|0|a]| 4|2 15| |30 4f4]E
|~ | imechatronicznych
14 |Diagnostyka urzgdzeri elektrycznych w mechatronice IPOMR-1-DUEWM-EP TIN|N|T &0 30 0|30 30 4 2 30 30 Wl4|E
15 |Komputerowe projektowanie instalacli elektrycznych IPOMR-1-KPIEUM-EP TIN|N[T| 25 | 15| 030|055 4|3 15| |30 55| 4 |zo
i uktadéw mechatronicznych _
16 |Gespodarka elektroenergetyczna IPOMR-1-GEE-EP TI{N|N|T 30 15 | 15| 0 0 25 2 1 15|15 25| 2 (2O
17 'Systemy instalacji inteligentnych IPOMR-1-SII-EP TIN|N|T 45 15 0|3 )| 0 30 3 2 15 30 303 [AE
18 |Automatyka i sterowanie w instalacjach elektrycznych IPOMR-1-AISWIE-EP TI{N|N|T 45 15 o (30| 0 40 4 % 15 30 40 4| E
18 |Ochrona przepigciowa instalaci elektrycznych IPOMR-1-OPIE-EP TIN|N|T 30 15 | 15| 0 0 25 2 1 15| 15 25| 2 |zo
20 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 1 *** IPOMR-1-PzJA1-EP TIT|N|T 30 0 30| 0 8] 20 2 zil 30 2012 |ZO
21 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 2 =* IPOMR-1-PzJA2-EP TIT|N|T 30 30( 0 0 20 2 2 30 20| 2 |ZO
22 0 0 0 0 0 [ 0 0
23 0 a 0| 0 i 0 0 i
24 0 [} 0 0 0 a 0 i
25 0 0 i 0 | 0 ] ] ]
26 | 0 [ [i 0 [0 0 0 0
27 0 0 0 0 | 0 0 0 0
28 0 i 0 0 | 0 0 0 0
29 ] i 0 0 0 0 0 0 0 | |
30 [Prakeyki Q 0 [} 0 0 0 0 [ | | |
RAZEM PRZEDMIOTY SCIEZKI OYPLOMOWANIA 930 35 | 195 |40, 745 6 | aa |2 218 oo fofof 2l ol o8 o o|ofoflalol o [ys|af [ @lBiol o[ yafw|zElolmmel o]l ] o x| s 2 2] , s | 3] 1
930 o 0 140 145 180 300 165
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE | SCIEZKI DY PLOMOWANIA a5k | 978 | 200 | ems geo‘ z:aui 17 ! 1w PRI 18] o | a0 l au| 2 Iﬂ’_‘_li‘ﬂ{ 0 | 335 l s gprslamo]al o f ] a1 | g j2200 90 | 280 f o4 255| 31 | 3 ,w‘—‘ﬁ‘ﬁ{ 160 | 295 | 38 | 5 }ﬂwﬂ 240 | 240 39] 3 Ii‘i‘%' 150| 205 I 30] 1
2700 485 535 395 | 400 345 345 | 195
* Przedmiot wybieralny kierunku ustalany corocznie przez Senat Uczelni
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
[FRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 £CT5 TAK PRZEDMIOTY DOSKONALAGE KOMPETENCJE JEZYKOWE 9|
MINIMUM 303 PXT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIGTY HUMAMISTYCZNE | SPOEECZNE s ** Praktyki - Istnieje mozlwosé odbycia praktyk dualnych wg Leszezynskiego Modelu Prakiyk Dulanych w ilosc 18200
MINIMUM 505 PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAXTYCZNYM 137 (sem.3 - 300h.sem. 4 - 460h, sem.5 - 300h, sem.6 - 460h, sem.? - 300h); za kazdy semestr student otrzymuje 7 pkt ECTS (razem 35 pkt. ECTS);
MINIMUM & PKT ZCTS KOMPETENGJE JEZYKOWE TaK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKEADOWCA 132 praktyki dualne korriczq sie egzaminem
960 GODZIN PRAKTYKI, 35 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS 2A PRACE WEASNA 80|
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 240 GODZIN, 8 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26
“** Przedmiot prowadzony w jezyku obcym ustalany corocznie przez Senat Uczelni
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Pafistwowa Wyzsza Szkofa Zawador
im. Jana Amosa Komeriskiego
64-100 Leszno, ul. Mickiewicza 5
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