Panstwowa Wyisza Szkola Zawodowa
im. Jana Amosa Komenskiego
w Lesznie

Uchwala nr% /2021
Senatu Panstwowej Wyiszej Szkoly Zawodowe]
im. Jana Amosa Komenskiego w Lesznie
z dnia 30 sierpnia 2021 r.

W sprawie przyjecia programu studiéw na kierunku: Mechatronika, studia
stacjonarne drugiego stopnia o profilu praktycznym, obowigzujgcy od roku
akademickiego 2021/2022

Senat Pafistwowej Wyzszej Szkoly Zawodowej im. Jana Amosa Komenskiego w Lesznie

na podstawie art. 28 ust. 1 pkt 11 i ust. 2 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo
0 szkolnictwie wyzszym i nauce ( tekst jedn. Dz. U. z 2021 r., poz. 478 z pdzn. zm.)
oraz § 16 pkt 11 Statutu Uczelni uchwala, co nastepuje :

§1
Wprowadza si¢ w Pafnstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej im. Jana Amosa Komenskiego
w Lesznie program studiéw dla kierunku: Mechatronika, studia stacjonarne drugiego
stopnia o profilu praktycznym, obowiazujgcy od roku akademickiego 2021/2022 —
zgodnie 7 trescia zalgcznika do niniejszej uchwaty.

§ 2
Wykonanie niniejszej uchwaty powierza si¢ Rektorowi.

§3

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podj¢cia.

Przewodniczgcy Senatu




PLAN STUDIOW Panstwowa WyZsza Szkota Zawodowa
Kierunek studiow: MECHATRONIKA im. Jana Amosa Komeriskiego w Lesznie
Obowiazuje od dnia: 1.10.2021
Studia: stacjonarne |l stopnia (magisterskie)
Liczha semestrow 3
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1 |Jezyk angielski dla celéw akademickich i zawodowych IPOMR-2-JA N|T|T|T]| 80 0 60 0 0 50 | 4| 2 30 251 2 | 2O 30 25 2 | ZO
2 |Innowacyjne procesy supremagji (ang) IPOMR-2-IPS N|{T|T|T]| 60 30 30 0 0 40 | 4| 2 30 | 30 40| 4 | ZO
3 |Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa IPOMR-2-SiRP N{N|[N|N| 30 15 15 0 0 25 12 15 | 15 251 2 E
4 |Optymalizacja stercwania IPOMR-2-0S N|IN|N|T| 30 15 0 15 0 25 2111] 15 15 25 2 E
5 |Wybrane dzialy w elektrotechnice IPOMR-2-WDwE N[N[N[T| 30 15 15 0 0 25 |21 1] 15| 15 25| 2 |20
6 |Modelowanie i symulacja komputerowa zespotdw mechatronicznych IPOMR-2-MISKZM NIN|N|T| 30 15 15 0 0 25 |2 1] 15| 15 25| 2 | ZO
7 |Mechanika analityczna IPOMR-2-MA N[N[N|T| 30 15 15 0 0 25 2|1 15 | 15 25 2 | ZO
8 |Uczenie maszynowe IPOMR-2-UM NIN[N|T| 30 15 15 0 0 20 |20 98 | 15 25 |Re2 E
9 |Sterowniki PLC w mechatronice IPOMR-2-SPLCwWM N[{N[N|T| 30 15 0 15 0 25 p2 |+t 15 15 25| 2 | ZO
10 |Zarzadzanie projektami i zespotami ludzi IPOMR-2-ZPiZL N|{N|N|T| 15 0 15 0 0 15 [ 1 | 15 15 1 | 20
11 |Systemy wbudowane IPOMR-2-SW N|{N|N|T]| 30 15 15 0 0 25 121115 ] 15 251 2 | ZzO
Grupa przedmiotow humanistycznych do wyboru 0 0 0 0 0 0 0
Strategie osiggania przewagi kenkurencyjnej (1)* / IPOMR-2-SOPK /
& Europejskie uwarunkowania dziatalnosci inzynierskiej (1)* IPOMR-2-EUDI LI B 12 0 0 1= 1 16 1 1 e
Grupa przedmiotow praktycznych do wyboru
Inzynieria komputerowa (2)* / IPOMR-2-IK /
e Sterowanie numeryczne maszyn i urzadzen (2)* IPOMR-2-SNMiU TIN|N| T] 45 18 2 80 4 40 RS 12 9 0 s =2
Diagnostyka powierzchni (3)* / IPOMR-2-DP /
L Statystyka i rachunek prawdopodcbieristwa 2 (3)* IPOMR-2-SiRP2 TN T+ L B Ap g 0 e 13 S 30 e
0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0
15 |Metodologia pracy badawczej i seminarium dyplomowe IPOMR-2-MPBISD N{N|N|N| 45 0 45 0 0 35 | 3 15 01 1 | ZO 30 25| 2 |tZ@
16 |Praca dyplomowa magisterska IPOMR-2-PDM N|IN[N[T] O 0 0 0 0 300 | 10| 10 B0 | 2 Z 2401 8 Z
17 |Praktyka dyplomowa IPOMR-2-PRAKT N|IN|N]|T| 480 0 0 0 480 0 181 18 240 10 |-Z6 160 6 | ZO 80 2 | 20
. 180 | 255 90 120 | 150 | 30 15 | 45 | 30 45 [ 60 | 30
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE 1005 = 480 | 715 | 63| 43 _— 2401 255 30 3 5 160 ) 125 | 14 0 T 80 | 335 19 0

Misko

Pafistwowa Wyzszo Szkotu Zawouu:. -
im. Jana Amosa Komeriskiego

84-100 Leszno, ul. Mickiewicza 5
SAMORZAD STUDENCK!
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9] Q
i = i)
s S o =
z|z o = 2 8]
ON o =] ~ e
. . > X |0z 5, o a i
Przedmiot Kod przedmiotu Zlale|& < o o) %
Z|(wlo|o a =z = ¥ (OB §
i : @ E = < N & = = =z W ; N N N
HEHEIERE A AR REE Ak Ak 21 &8
2122/Fl 2 | 2 |85 | s (g[8 |@ wlcel cleripw| 3 B fwlor| t |rrRirw|@[RB{wlcer| L |rmRr]lrw]2 ]S
SCIEZKA DYPLOMOWANIA 1 - NOWOCZESNE KONSTRUKCJE | SIE W MECHATR@NICE _ :
Teoria systeméw mechatronicznych IPOMR-2-TSM-N TIN[N|T| 30 15 18 0 0 25 12 |4 15 | 15 25 | 2 E
Teoria mechanizméw i dynamika maszyn IPOMR-TMIDM-N TIN[N|T| 30 15 15 0 0 25 1214 15 | 15 25| 2 E
PrOJektowamg i sterowanie systeméw autonomicznych IPOMR-2-PiSSAWM-N TInInlTl 15 0 15 0 0 15 1 1 15 15 ’ 70
w mechatronice
Zastosowanie urzgdzen mechatronicznych w systemach wytwarzania IPOMR-2-ZUMwSW-N TIN|N[T] 90 30 30 30 0 65 | 6 | 4 15 [ 156 | 30 40| 4 | ZO | 15| 15 25 2 E
Zaawansowane uktady mechatroniczne w sterowaniu maszyn i urzgdzen IPOMR-2-ZUMwSMiU-N TIN|N|T} 30 15 0 15 0 25 12 15 15 25 2 | zO
Projekt zespotowy IPOMR-2-PZ-N TIN[N|T| 45 0 45 0 0 30 ]33 45 30 | 8 |hze
Wizualizacja przemystowych systemdw mechatronicznych IPOMR-2-WPSM-N TIN|N|T| 30 15 15 0 0 25 1211 15 | 15 25| 2 | ZO
Mikromechanizmy i mikronapedy IPOMR-2-MiM-N TIN[IN|T| 15 0 15 0 0 LT e 15 15 1 |2E
Wybrane technologie i konstrukcje w mechatronice IPOMR-2-WTiKwM-N TIN[N[T]| 60 30 30 0 0 50 { 4] 2 15 | 15 25| 2 E | 15| 15 251 2 B
Grupa przedmiotéw do wyboru
Pneumatyczne i hydrauliczne systemy mechatroniczne (4)* / IPOMR-2-PiHSM-N /
Zaawansowane systemy diagnostytki obiektéw technicznych (4)* IPOMR-2-ZSDOT-N TIHSIT] i 15 . 18 @ = | [ i I 5 2 &=
Internet Rzeczy (loT) (4)*/ IPOMR-2-I0T-N /
Mikroprocesorowe uklady pomiarowe (4)* IPOMR-2-uPUP-N T[N|N;T]| @0 1 @ 13 e 2 | 1 1 25 | 2 e
. . 150 | 180 | 75
RAZEM PRZEDMIOTY $CIEZKI DYPLOMOWANIA 405 0 |s25|or|17} 2L 010 ) o] oo |[opRl2018 4 lwes|tefas 22l0115] 5 J30]11] 2
405 0 240 165
; ; ; 330 | 435 | 165
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE | $CIEZKI DYPLOMOWANIA 1410 | 435 | 490 | 1040 90 | o0 [2211501 30 1o [ s [ 0 [ & Froslass[ o0 [ oo lang| a0 | & [roslasolas [ o) Jags| a0 | 2
930 300 330 300
(1)* - jeden przedmiot do wyboru przez studenta w semestrze 1
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 8,00 (2)* - jeden przedmiot do wyboru przez studenta w semestrze 2
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 12,00
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 60,00 (3)" - jeden przedmiot do wyberu przez studenta w semestrze 3
MINIMUM 4 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKEADOWCA 52,61
480 GODZIN PRAKTYKI, 18 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEASNA 37,39 (4)* - jeden przedmiot do wyboru przez wszystkich studentow
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 300 GODZIN, 10 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 25,50 dla sciezki dyplomowania w semestrze 2 oraz 3

M\@




GODZINY KONTAKTOWE 5 Semestr 1 Semestr 2 Semestr 3
=
¥ g m
=3 o =
== o a N
|z T = z ()
> g 5 Z £ = N |>:
Lp Przedmiot Kod przedmiotu Zz 5|88 < % _ 15 B
2128 o |8 |5 | E|cE| |2
o
WigelBlElZ2 S| N |&E|E |EGlele a || N o | N TR
AHHHER AR R L b 28 218 518
2212l 212 |13 | 5|2 221818 wlce| L rr]lrwl @S| wler| t|prlpw|8lS|wler| L er]lew| @ ]S
SCIEZKA DYPLOMOWANIA 2 - ZASTOSOWANIE MECHATRONIKI W INZYNIERI ELEKTRYCZNEJ : ; :
1 |Inteligentne sensory i urzgdzenia wykonawcze IPOMR-2-ISiUW-Z TIN|N|T| 30 15 0 15 0 25 1 21 1 15 15 25 2 E
2 |Uktady elektroniczne IPOMR-2-UE-Z TIN|N[T]| 45 15 0 30 0 30 1312 15 30 30| 3 |Zz0
3 |Projektowanie mechatroniczne IPOMR-2-PM-Z TIN|N[T| 30 15 15 0 0 25 | 21 1 15 | 15 25 2 E
4 |Projekt zespotowy IPOMR-2-PZ-Z TIN[N|T| 45 0 45 0 0 30 ] 3|3 45 30 3 | 2@
5 |Sieci sensorowe IPOMR-2-SS-Z TIN[N|T| 30 15 15 0 0 25 1 211 15 | 15 25 2 E
6 |Teoria sygnatéw i transmisja danych IPOMR-2-TSIiTD-Z T|{N|N|T| 30 15 15 0 0 25 | 2 | 1 15 | 15 25 1 2 E
7 |Informatyczne narzedia symulacji IPOMR-2-INS-Z T|{N|N[T] 90 30 15 45 0 60 | 6| 4 15 30 30y 3 20| 15| 15| 15 30 | & E
8 |Zintegrowane bazy danych (chmura, GIS) IPOMR-2-ZBD-Z TIN|IN[T]| 30 15 0 15 0 25 152 A 15 15 25| 2 | 2O
9 |Internet rzeczy (loT) IPOMR-2-IR-Z TI{N|N|T| 30 15 0 15 0 25 | 29 1 15 15 25 | 2 | ZO
TIN|N|T| O 0 0 0 0 0 0
Grupa przedmiotéw do wyboru
Mikromechanizmy i mikronapedy (4)* / IPOMR-2-MIM-Z /
10 Projektowanie i sterowanie systemoéw autonomicznych (4)* IPOMR-2-PiSSA-Z TIH R T] = 1 0 15 0 200 ER 15 15 20 | 2 [Fe
Mechatronika uktadéw manipulacyjnych (4)* / IPOMR-2-MUM-Z / :
¥ Wizualizacja przemystowych systeméw mechatronicznych (4)* IPOMR-2-WPSM-Z TN W1y 8 ¢ 1 0 0 il 15 15 tZe
" ; 150 | 120 | 135 0 0 0 105| 30 | 105 45 | 90 | 30
RAZEM PRZEDMIOTY SCIEZKI DYPLOMOWANIA 405 0 306 | 27 | 17 0 0 0 0 0 |180] 16| 3 0 |125) 11 2
405 0 240 165
, . 330 | 375 | 225 120 | 150 | 30 120 | 75 | 135 90 | 150 | 60
RAZEM PRZEDMICTY WSPOLNE | SCIEZKI DYPLOMOWANIA 1410 480 | 1020] 90| 60 2401 255| 30| 3 160 305) 30 | 3 80 | 460 30 | 2
930 300 330 300
(1)* - jeden przedmiot do wyboru przez studenta w semestrze 1
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 8,00 (2)* - jeden przedmiot do wyboru przez studenta w semestrze 2
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 12,00
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 60,00 (3)* - jeden przedmiot do wyboru przez studenta w semestrze 3
MINIMUM 4 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKEADOWCA 53,04
480 GODZIN PRAKTYKI, 18 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WELASNA 36,96 (4)* - jeden przedmiot do wyboru przez wszystkich studentow
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 300 GODZIN, 10 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 2528 dla sciezki dyplomowania w semestrze 2 oraz 3

Lislo

Portstwowa Wy2sza Szkoto Zawodowo
im. Jana Amosa Komeriskiego
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