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PRZEDMIOTY WSPOLNE
1 [Jezyk angielski dla celow akademickich i zawodowych IPOMR-2-JA N|T|T|T| 60 0 60 0 0 40 | 4 | 4 30 20| 2 |ZO 30 20| 2 |20
o |Innovative supremacy processes i IPOMR-2-1PS N[T|T|T| 60|30 |30]| o| o]a4]|a]2 30| 30 40| 4 |zo
(w jez. ang. - Innowacyjne procesy supremacji)
3 |Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa IPOMR-2-SiRP NIN|N|T| 30 | 15 | 15 0 0 201 2| 1|15] 15 201 2 | E
4 |Optymalizacja sterowania IPOMR-2-0S N[N[N|T| 30 15 0 15 0 20 | 2 1115 15 201 2 | E
5 |Wybrane dziaty w elektrotechnice IPOMR-2-WDwE NIN|N|T| 30 | 15 | 15 0 0 201 2| 1|15] 15 20| 2 | ZO
6 |Modelowanie i symulacja komputerowa zespotow mechatronicznych IPOMR-2-MISKZM N[N|N|T| 30 | 15 | 15 0 0 20 P2l 45 | 15 200 2 |20
7 |Mechanika analityczna IPOMR-2-MA NIN|N|T| 30 | 15 | 15 0 0 201 2| 11158115 201 2 | ZO
8 |Uczenie maszynowe IPOMR-2-UM NIN|N|T| 30 | 156 | 15 0 0 201 2| 115|115 200 2 | E
9 |Sterowniki PLC w mechatronice IPOMR-2-SPLCwWM NIN|N|T| 45 | 15 0 30 0 /a1 1s 30 30| 3 |zoO
10 |Zarzadzanie projektami i zespotami ludzi IPOMR-2-ZPiZL NIN|N|T| 30 0 30 0 0 201 2| 2 30 201 2 |ZO
11 |Systemy wbudowane IPOMR-2-SW NIN[N|T| 30 | 156 | 15 0 200 2] 11]115]15 201 2 |ZO
Grupa przedmiotéow humanistycznych do wyboru 0 0 0 0 0 0 0
Strategie osiggania przewagi konkurencyjnej (1)* / IPOMR-2-SOPK /
12 Europejskie uwarunkowania dziatalnosci inzynierskiej (1)* IPOMR-2-EUDI TIH| TIH| 38 0 15 v d 10 1 L 10 [Pt
Grupa przedmiotéw praktycznych do wyboru
Inzynieria komputerowa (2)* / IPOMR-2-1K /
3 Sterowanie numeryczne maszyn i urzgdzen (2)* IPOMR-2-SNMiU T [ BT A9 L G 0 0 =0 2| B o 0 ESre
Diagnostyka powierzchni (3)* / IPOMR-2-DP /
" Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa 2 (3)* IPOMR-2-SiRP2 TININITL 45 15 @ =2 g S0 [Ree 1% A 30 | 20
0 0 0 0 0 0 0
15 |Proseminarium dyplomowe IPOMR-2-PSD NIN[N|N| 15 15 0 0 0 10 1 15 101 1 |20
16 |Seminarium dyplomowe 1 IPOMR-2-SD1 NIN[N|N| 30 0 0 30 0 20 | 2 30 201 2 | Z
17 |Seminarium dyplomowe 2 IPOMR-2-SD2 NIN|N|N| 30 0 0 30 0 20| 2 30 2012]) 2z
18 |Przygotowanie do dyplomowania IPOMR-2-PDM N[N[N|T| O 0 0 0 0 | 300] 10 10 60| 2 | ZO 2401 8 | Z
19 |Praktyka dyplomowa IPOMR-2-PRAKT N[{N[N|T|480| 0O 0 0O | 480 0 | 16| 16 120 4 |20 270 9 | zO 90 31|20
; 195 | 225 | 165 150( 1865 75 30 | 30 45| 30 | 60
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE 1065 T 480 | 690 | 65 | 46 — 1201260] 30| 3 - 2701100 15| O T 90 |330) 20| O
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SPECJALNOSC 1: NOWOCZESNE KONSTRUKCJE | TECHNOLOGIE W MECHATRONICE
1 | Teoria systemdw mechatronicznych IPOMR-2-TSM-N TI{N|N|T| 30 15 | 15 0 0 20| 2 i 15| 15 201 2 | E
2 |Teoria mechanizmow i dynamika maszyn IPOMR-TMiDM-N TIN|IN|T| 30 15 15 0 0 20| 2 i 151 15 20| 2
3 [Projektowanie i sterowanie systeméw autonomicznych w mechatrenice IPOMR-2-PiSSAwM-N TIN|N|T| 15 0 15 0 0 10 1 | 15 101 1 |20
4 |Zastosowanie urzgdzen mechatronicznych w systemach wytwarzania IPOMR-2-ZUMwSW-N TIN[N|T}] 756 | 30 | 30 | 15 0 50 | 5| 4 151 15| 15 30] 3 |ZO0| 15| 15 201 2 ITE
5 [Zaawansowane ukiady mechatroniczne w sterowaniu maszyn i urzgdzen IPOMR-2-ZUMwSMIU-N | T|N|[N|T| 30 15 0 15 0 201 2| 1 15 15 20| 2 | ZO
6 |Projekt zespolowy IPOMR-2-PZ-N TIN|N|T| 45 0 45 0 0 30| 3] 3 45 30| 3 |Z0O
7 |Wizualizacja przemystowych systemdw mechatronicznych IPOMR-2-WPSM-N TIN|IN|T| 30 | 156 [ 15 0 0 200 J20ied 15| 15 201 2 |ZO
8 |Mikromechanizmy i mikronapedy IPOMR-2-MiM-N TIN[N| T} 15 0 15 0 0 10 1 1 15 101 1120
9 |Wybrane technologie i konstrukcje w mechatronice IPOMR-2-WTiKwM-N TI{N[N|T}| 60 | 30 | 30 0 0 40 1 4| 2 151 15 201 2 | E | 15| 15 201 2 | E
Grupa przedmiotéw do wyboru
Pneumatyczne i hydrauliczne systemy mechatroniczne (4)* / IPOMR-2-PiHSM-N /
10 Zaawansowane systemy diagnostytki obiektow technicznych (4)* IPOMR-2-ZSDOT-N TININGTY 30 15 8 13 d 29 e ! 18 L 20 [ne e
Internet Rzeczy (loT) (5)* / IPOMR-2-10T-N /
Tt Mikroprocesorowe uktady pomiarowe (5)* IPOMR-2-uPUP-N TININPTL 5 0 15 0 0 18 L 1 15 10 [
; . 135 195 | 45 00| 0 90 | 90 | 45 45 1105 0
RAZEM PRZEDMIQTY SCIEZKI DYPLOMOWANIA 375 0 | 250 25| 17 ojJojo]o 0 |150] 15| 3 0 |100) 10| 2
375 225 150
. o 330 | 420 | 210 150| 185| 75 90 [ 120] 75 90 | 135] 60
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE | SCIEZKI DYPLOMOWANIA 1440 480 1 840 | 90 | 63 120|260 30| 3 270|250) 30| 3 90 |430f0 30| 2
850 390 285 285
& P . .
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS wybor jednego przedmiotu z dwdch
PRZEDMICTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 8,00
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 9,00
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 63,00
MINIMUM 9 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKLADOWCA 54,40
480 GODZIN PRAKTYKI, 20 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEASNA 35,60
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 300 GODZIN, 10 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26,44
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SPECJALNOSC 2: ZASTOSOWANIE MECHATRONIKI W INZYNIERI ELEKTRYCZNEJ
1 |Inteligentne sensory i urzgdzenia wykonawcze IPOMR-2-1SIUW-Z TIN|IN|T| 30 15 0 15 0 20 | 2 i 15 15 201 2 | E
2 |Uktady elektroniczne IPOMR-2-UE-Z TIN|N|T|] 30 | 15 0 15 0 20 2|1 15 15 201 2 | ZO
3 |Projektowanie mechatroniczne IPOMR-2-PM-Z TIN|IN|T| 30 15 15 0 0 20 | 2 1 15| 15 201 2 | E
4 |Projekt zespotowy IPOMR-2-PZ-Z TIN[N|T| 45 0 45 0 0 a3 28 45 30) 3 |Z0
5 |Sieci sensorowe IPOMR-2-S5-Z TIN[N|T| 30 15 15 0 0 20 | 2 1 15| 15 2001 2 INE
6 |Teoria sygnatdw i transmisja danych IPOMR-2-TSITD-Z TIN[N|T] 30 15 15 0 0 20 | 2 1 15 | 15 201 2 | E
7 |Informatyczne narzedzia symulacji IPOMR-2-INS-Z TIN|N|T| 90 | 30 | 15 | 45 0 60 | 6 | 4 15 30 30| 3 120|115 15| 15 308 [UE
8 |Zintegrowane bazy danych (chmura, GIS) IPOMR-2-ZBD-Z TI(N[N|T| 30 15 0 15 0 201 2| 1 15 15 201 2 | Z0
9 [Internet rzeczy (loT) IPOMR-2-IR-Z TIN|N|T| 30 | 15 0 15 0 20: 2l 18 15 201 2 | ZO
Grupa przedmiotéw do wyboru
Mikromechanizmy i mikronapedy (4)* / IPOMR-2-MIM-Z /
L Projektowanie i sterowanie systemdw autonomicznych (4)* IPOMR-2-PiSSA-Z IO N T] 80 ta 0 15 . 20! = : 15 15 =) - -
Mechatronika ukfadéw manipulacyjnych (5)* / IPOMR-2-MUM-Z /
L Wizualizacja przemystowych systemédw mechatronicznych (5)* IPOMR-2-WPSM-Z DL R d 15 0 . A0 1 4 15 10: [ =
2 : 150 | 120 | 120
RAZEM PRZEDMIOTY $CIEZKI DYPLOMOWANIA 390 0 |260|26| 1621010 oo 0|0 o0L301801 4 |450]15]| 3 |#5L901301 4 [410f11] 2
390 225 165
A . . 345 | 345 | 285
RAZEM PRZEDMIOTY WSPOLNE | $CIEZKI DYPLOMOWANIA . EEIED 450 | 950 | o1 | oo 15011650 75 | 1o0f 60| s | 5 frosle0[120] ol oesl s | 5 [e0l120] 80 oo fag] 51 -
875 390 285 300
* Pl . -
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS wybor jednego przedmiotu z dwéch
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 8,00
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 9,00
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 62,00
MINIMUM g PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKLADOWCA 55,00
480 GODZIN PRAKTYKI, 20 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEASNA 36,00
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 240 GODZIN, 8 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26,43
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